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1.5

WSTEP

Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem opracowania jest specyfikacja dotyczaca prac montazowych

wewnetrznych instalacji elektrycznych adaptowanego budynku.

Zakres specyfikacji technicznej
Specyfikacja Techniczna (SST.1) stanowi cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowych 1 nalezy j3 stosowa¢ w zleceniu 1 wykonaniu Robot bedacych

przedmiotem specyfikacji techniczne;.

Zakres robot objetych specyfikacja techniczna

PRACE PODSTAWOWE

CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
CPV 45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

CPV 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

CPV 45315700-5 Instalowanie tablic rozdzielczych

CPV 45317000-2 Pomiary

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne

z obowigzujacymi normami i SST.1 ,,Wymagania ogdlne”.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ robot z Dokumentacjg Projektowa, SST.1 1 obowigzujgcymi normami.
Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera Budowy.
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w SST.1 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonawca powinien posiada¢ odpowiednie kwalifikacje, uprawnienia
wykonawcze 1 doswiadczenie w realizacji robot ujetych w zakresie niniejszego

opracowania.
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W przypadku zastosowania urzadzefn zamiennych do zastosowanych w
projekcie muszg one spetnia¢ okreslone w projekcie parametry i by¢
zaakceptowane przez Inwestora 1 Projektanta (do akceptacji nalezy przedstawic
karty katalogowe opraw oraz deklaracje CE).

Przy wykonywaniu robot nalezy uwzglednia¢ wszystkie opisy, wytyczne 1

uwagi zamieszczone w projekcie wykonawczym.

Oswietlenie podstawowe
Obwody oswietlenia podstawowego zasilane beda przewodami kabelkowymi
typu YDYzo 3, 4x1,5mm’ uktadanymi p/t. Zastosowano oprawy nastropowe

typu LED.

Oswietlenie awaryjne

W budynku w ciggach komunikacyjnych przewidziano instalacje oswietlenia
awaryjnego, dla ktérej przewidziano oprawy awaryjne typu LED.

Instalacje wykonane bedg przewodami kabelkowymi YDYzo3x1,5mm?.

Instalacje sitlowe i gniazd wtykowych

Instalacje sitowe 1 gniazd wtykowych wyprowadzone bedg bezposrednio z
tablic rozdzielczych TG, T1, T2 i T3. Obwody wykonane beda przewodami
kabelkowymi 3 1 5 zylowymi ukladanymi p/t oraz cz¢sciowo w rurach PCV

zainstalowanymi w tynku.

MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu zakresu robot wedtug zasad
niniejszej specyfikacji sa:

- szafa wylacznikowa ,,SW”

tablica rozdz. gtowna ,, TG”

tablice obwodowe ,, T1”,”T2”1,,T3”

przewody elektroenergetyczne — wg obmiaru
Oprawy oswietlenia podstawowego

A —PLATO 300.LED 2200lm 23W OPAL



B -- MODERNA 2/N 600.LED 4000lm 34W PA

C — REGLUX540 LED 4300Ilm 40W OPAL IP44

D — COSMO 1587LED 4900LM 39W CLEAR IP65

E — S60-00 2015.LED 8100lm 83W OPAL

F— S6000 1515.LED 6100lm 62W OPAL

Z — GINO LED 8W IP65

Oprawy oswietlenia awaryjnego

EM1 — OP1-A1.2TCIN LED 1H ATI+PIKT

EM1la - OP2-A1.2TAIN 1H ATI IP65

EM2 — DS1-A1.2TCIN LED 1H ATI +PIKT

EM3 — VUN-AIxITAIN LED VWD 1H ATI

EM4 — VUN-A1x1TAIN LED CR 1H ATI

EMS5 — OP3-A4x1TAIN LED WIDE 1H ATI IP65

EM6 — OP3-A4x1TAIN LED WIDE 1H ATI IP65 EVG -20st.C
Z — GINO LED 8W IP65

Ilosci do wykonania robdt elektrycznych stosowac zgodnie z dokumentacja

projektowa i opisem technicznym.

Dokumentacja projektowa do wgladu w siedzibie Inwestora.

SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera Budowy i uzgodniony z uzytkownikiem obiektu.

Roboty elektryczne mogg by¢ wykonywane r¢cznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera Budowy. Przy
mechanicznym wykonywaniu rob6ét Wykonawca powinien dysponowaé
sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do wykonania tego
typu robot.

Roboty elektryczne prowadzone beda przy uzyciu sprzetu mechanicznego:
elektronarzedzia,

rusztowania ramowe.
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Sprzet powinien by¢ obstugiwany wylacznie przez osoby uprawnione do jego
uzycia.
Przechowywanie sprzetu nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi producentow

instrukcje eksploatacyjne itp.).

TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu ruchu drogowego.
Materialy nalezy zabezpieczy¢ przed przewroceniem oraz przesuwaniem w
czasie transportu.

Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu

1 przechowywania materiatow elektroenergetycznych nalezy zachowacé
wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych
przez producenta. W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania
aparatury elektrycznej i urzgdzen rozdzielczych nalezy przestrzegac¢ zalecen
wytworcow, a w szczegolnosci:

transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i
wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢

aparature 1 urzadzenia ostroznie zatadowywac 1 zdejmowac, nie narazajac ich
na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

Miejsce 1 sposob przechowywania sprzetu, urzadzen 1 materiatow
transportowanych na plac budowy nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu.
W czasie przechowywania sprzet powinien by¢ zabezpieczony przed
uszkodzeniami mechanicznymi, przed szkodliwym dzialaniem warunkow

atmosferycznych 1 przed uzyciem przez osoby do tego nie uprawnione.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robot podano w SST.1 ,,Wymagania ogolne”.
Wykonanie robot

Dostarczenie materialow
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5.2.3

Dostawa materiatéw przeznaczonych do robot elektrycznych powinna nastapié¢
dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczenh magazynowych i
sktadowisk na placu budowy. Jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj
materiatow. Pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny
takze zabezpiecza¢ materiaty przed zewnetrznymi wptywami atmosferycznymi,
a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury
1 wilgotnosci. Place i magazyny przeznaczone do sktadowania materiatow,
urzadzen 1 maszyn (sprz¢tu zmechanizowanego) stosowanych do robot
elektrycznych, powinny by¢ wyznaczone na terenie odwodnionym,
wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do potrzeb i usytuowane w sposob
utatwiajacy roztadunek, zatadunek 1 ewentualnie montaz wymienionych
przedmiotéw. W czasie transportu i sktadowania, konce wszystkich rodzajow
kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wplywami
srodowiska. Materiaty, wyroby i1 urzadzenia, dla ktorych wymaga si¢ swiadectw
jakosci, np. aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane itp. nalezy dostarczaé
wraz ze swiadectwami jakos$ci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami
odbioru technicznego. Przy odbiorze materiatow nalezy zwroci¢ uwage na

zgodnos¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

Montaz urzadzen rozdzielczych i osprzetu
Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen. Kable i przewody nalezy uktada¢ zgodnie

z PBUE.

Polaczenia elektryczne kabli i przewodow

Zyly jednodrutowe mogg mieé zakofczenia:

proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przylaczane do zaciskow
Srubowych,

oczkowe, dla przewodoéw poditaczanych pod $rube lub wkret, oczko o $rednicy
wewnetrzne] wiekszej o 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wygina¢ w prawo,
sprasowane konce zyt przystosowane do podlaczenia pod $rube z koncoéwka

kablowg taczy si¢ z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie.
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Zyty wielodrutowe mogg mieé¢ zakofczenia:

proste lub oczkowe, stosowane do przewoddéw miedzianych, z koncem prostym
lub oczkiem dobrze oczyszczonym 1 ocynowanym. Takie zakonczenia
dopuszcza si¢ tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalaja na zastosowanie
koncowki lub tulejki

z koncoéwka kablowa podlaczang pod srube; koncowke montuje si¢ przez
prasowanie, lutowanie lub spawanie,

z tulejka (koncoéwka rurkowa) umocowang przez zaprasowanie.

Proby montazowe

Po =zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj.
technicznego sprawdzenia jakos$ci wykonanych robot wraz z dokonaniem
potrzebnych pomiaréw 1 sprawdzenia urzadzen.

Ogo6lne warunki wykonania robét podano w SST.1 ,,Wymagania ogdlne”.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Jakos¢ wykonanych robot montazowych 1 elementow instalacji powinna
odpowiada¢ obowigzujagcym warunkom technicznym wykonania. Wykonawca

jest zobowigzany do statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robot.

Kontrola jakosci materialow
Urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetyczne i przewody powinny
posiadac¢ atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez producenta oraz

wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje 1 DTR-ki.

Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robdt nalezy wykona¢ préby napieciowe 1 badania kabli
elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania ciggtosci zyt, a takze
zgodnosci faz na odbiornikach, jak rowniez pomiary rezystancji 1 napi¢c razenia
skutecznos$ci ochrony od porazen.

Wykona¢ obowigzujace badania rozdzielnic oraz innych urzadzen.



Z wykonanych pomiaréw i1 prob powinny by¢ wykonane protokoty.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST.1 ,,Wymagania ogdlne”.

OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru 1 przedmiaru podano w SST.1 ,,Wymagania og6lne”.
Obmiaru robot dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki

miary odpowiadajace zawartym w dokumentacji, i tak:

— dla osprzetu montazowego dla kabli przewodow: szt., kpl., m
— dla kabli 1 przewodow: m

— dla osprzetu tacznikowego: szt., kpl.

— dla opraw oswietleniowych: szt., kpl.

— dlaurzadzen 1 odbiornikow energii elektryczne;: szt., kpl.

Podane w opisach kalkulacyjnych naktady rzeczowe, robocizny, materiatéw 1
pracy sprzetu uwzgledniajg catos¢ procesoOw technologicznych przy zatozeniu
wlasciwej organizacji 1 przecietnych warunkéw wykonania robot oraz przy
uwzglednieniu wszystkich czynnosci 1 naktadéw niezbednych do wykonywania
poszczegolnych elementow robot. W nakladach rzeczowych materiatow

uwzgledniono niezbedne ich zuzycie do wykonania normowanych elementow 1
robot. Naklady rzeczowe pracy sprzgtu ustalono na podstawie obliczen

wynikajacych z projektow organizacji robot montazowych dla wybranych
reprezentantow.

Naktady na roboty nie ujete w katalogach rzeczowych ustala si¢ na podstawie

kalkulacji wtasnej indywidualne;.

ODBIOR ROBOT
Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, sieci uziemiajace;,
przepustow 1 kanatoéw oraz pozostatych instalacji, dokona¢ wg zasad odbioru
robot, ktére podano w SST.1 ,,Wymagania og6lne”. Przy odbiorze robdt nalezy
przedtozy¢ nastepujace dokumenty:

— Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonania robot

— Dziennik Budowy
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Dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany w trakcie robot

Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw

Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robot

Protokoty i zas§wiadczenia z dokonanych prob montazowych

Swiadectwa jakosci wydane przez dostawce urzadzen i materiatow
Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen

DTR-ki urzadzen

Instrukcje eksploatacji odbieranej instalacji oraz zainstalowanych na state

urzadzen elektrycznych.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST.1 ,,Wymagania ogdlne”.
Zasady ptatnosci i rozliczen finansowych za wykonanie roboty wymienione w
dokumentacjach projektowych i opracowaniach kosztorysowych, okresla
dokumentacja przetargowa oraz umowa z Wykonawcg.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykona¢ zakres robot
wymienionych w p. 1.3 niniejszej SST.1.

Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:

roboty przygotowawcze 1 pomiarowe

transport materialow na miejsce wbudowania

wykonanie robot montazowych

wykonanie polaczen urzadzen

wykonanie pomiaréw elektrycznych 1 wszystkich niezbednych 1 koniecznych
badan

proby montazowe.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-92/E-05009/56 Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego
PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach
PN-84/E-90301 Linie elektroenergetyczne prowadzone w kanatach oraz

w ziemi
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PN-76/E-05125

PN-76/E-90301

BN-73/3725-16

PN-E 05033:1994

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe —
Projektowanie i budowa

Kable elektroenergetyczne w izolacji z tworzyw termo-
plastycznych i powloce polwinitowej na napigcia
znamionowe 0,6/1 kV

Znakowanie kabli, przewodow i Zyt (analogia)
PN-IEC 364-4-481:1994  Instalacje elektryczne w
obiektach  budowlanych — Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo — Dobor srodkow ochrony w zaleznosci
od wplywow zewnetrznych — Wybor srodkow ochrony
przeciwporazeniowej w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych

Wytyczne do instalacji elektrycznych — dobor i montaz

wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie



